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Im Rahmen von Bachelorarbeiten wurde am
IKFF ein passives Drehtellersystem für die
Ausgabe von Teilen für eine am Institut vor-
handene Spritzgießmaschine entwickelt. Der 
Drehteller wird dabei über den Handlingroboter 
der Spritzgießmaschine angetrieben. 
Um die Bediener- und Maschinensicherheit zu 
erhöhen gibt es für diese Spritzgießmaschine 
eine optische Überwachung der Teilentnahme 
und -ausgabe mit Hilfe von Kameras und einem 
Minicomputers als Proof of Concept.
Für dieses Kamerasystem soll die Hard- und 
Software für die Überwachung und die Kommu-
nikation mit der Spritzgießmaschine und dem 
Handlingroboter weiterentwickelt werden. 
Bei der Aufgabe ist insbesondere die Produkti-
onszuverlässigkeit und die Bediener- und Ma-
schinensicherheit zu beachten.
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