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Aufbau eines neuen
Praktikumsversuchs zur
Inbetriebnahme von |
Motorsteuerungen —_—

Im Rahmen dieser Arbeit soll der neue
Spezialisierungsfach-Praktikumsversuch
~Inbetriebnahme von Motorsteuerungen” Motion Controlle
.. CANopen
konzeptioniert und modellhaft aufgebaut USB
werden. Ziel des Praktikums ist, ein grund- RS232
legendes Verstandnis fur die Zusammenhange
zwischen (birstenlosem) DC-Motor, Steuerung
und Programmierung zu vermitteln indem wahrend
des Praktikums eine Motorsteuerung eigenstandig in
Betrieb genommen wird. Als Steuerung soll ein gangiger
Microcontroller wie beispielsweise ein Arduino genutzt werden.
Fur die Bedienerfreundlichkeit soll eine grafische Nutzeroberflache
programmiert und implementiert werden. Hiermit soll zum einen
eine Ansteuerung des Motors als auch zum anderen eine
KenngrolRenausgabe realisiert werden. Der Versuchsaufbau soll
zum einen den Aufbau des Prifnests mitsamt seinen Ver-
kabelungen und zum anderen die softwaretechnische Aus-
legung zur Ansteuerung und Uberwachung des Motors um-

fassen. * Konstruktion

Zur Umsetzung dieses Praktikums sind spezielle Messauf- * Aufbau

bauten notwendig, die in dieser Arbeit konzipiert und aufge- * Inbetriebnahme
baut werden mussen. Die Dokumentation dieser Arbeit soll * Programmierung

ein kurzes Bearbeitungsskript flir das Praktikum beinhalten.
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